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Obliczymy odpowiedź y[n] systemu na pobudzenie x[n]=10u[n] 
dwoma metodami. 
A.Przekształcenie Z. 
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][nx ][ny
][nhB. Splot liniowy.
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Wykorzystano tu wzór na sumę malejącego postępu geometrycznego 
z wyrazami 

naaa ,,, 21 L

i ilorazem postępu

1−

=
k

k

a
aq

wynoszącą

( ) 0  i  1,0gdy     ,
1
1

1
1 ≠≠
−
−

= aq
q
qaS
n

n


